DIFFERENTIAL- UND INTEGRALRECHUNG FUR FUNKTIONEN MEHRER VERANDERLICHER
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b) Kegel

Wir berechnen das Volumen des Kegels:
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7.2 INTEGRALRECHNUNG

X

V= Hj ldxdydz
1%

Das Volumen ist:

Wahl der Grenzen
Z: Zmin=0, Zmax=h

x und y: Fir jedes z ist die Flache (x, y) ein Kreis mit dem Radius

r(z) :R(l—%)

In dieser Ebene:

r(z)

Ymin = —¥(2), Ymax =7(2)
Aus der Kreisgleichung: x2 + y?2 = v?2
Xmin = =¥ (2)? = ¥?, Xmax = \7(2)? - 2

h r(z) VY (2)2-y?
V=szj dy J dx1=...

0 @ @22
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DIFFERENTIAL- UND INTEGRALRECHUNG FUR FUNKTIONEN MEHRER VERANDERLICHER

c) Kugel

R VRZ-22 \/R2-z2-y2
V:jdz j dy J dx f(x,y,z) =...

-R —R2-22 _ RZ,ZZ,yZ

In Kugelkoordinaten:

X = v sinfcos @

y =rsinfsin@

z=vrcos0
R ™ 21

V=Jdrjd9 do sin0r?f(r,0,p) = ...
0 0 0
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